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上海捷勃特机器人有限公司是一家专业的工业机器人和智能磁驱输送系统提供商。公
司以驱动未来工厂为愿景，以打造智能制造基础设施生态为使命，致力于运动控制技术、
电机控制技术、通讯技术、传感器技术、智能算法在工业机器人与智能磁驱输送系统上的
融合突破，聚焦专业领域应用技术的深耕落地，逐步实现技术平台和终端产品的多元化、
专业化、生态化，以多种方式实现客户价值。

捷勃特建有先进完善的制造、测试、追溯体系，通过持续的工艺革新和管理升级为产
品品质保驾护航。除了研发和生产多品类的机器人、智能磁驱输送系统和各种功能软件以
外，捷勃特还为客户提供方案咨询、技术支持、人员培训、售后维修等服务。

依托先进的驱控一体控制技术，捷勃特以关键技术自主可控为基石，以满足市场根本
性需求为导向，不断为客户提供高性能、高品质、高性价比、高易用性的产品。
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关于捷勃特
ABOUT AGILEBOT
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企业文化

业务范围

驱动未来工厂！

打造智能制造基础设施生态！

愿景
使命

客户是中心   合作伙伴是根基
创造力是源泉    质量是生命

卓越  严谨  精益
开放  合作  诚信

企业理念
价值观

多种构型机器人及
功能软件包

应用技术方案咨询

技术支持和
培训服务

智能磁驱输送
系统
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核心竞争力
CORE COMPETENCE

专利与认证
PATENTS & CERTIFICATES

90mm

54mm

依托完全自主知识产权的世界首款单芯片多轴驱
控一体运动控制器 SCIMC，和先进的运动控制
技术，捷勃特专门研发了针对智能机器人和磁驱
输送系统的精密运动控制平台

目前捷勃特累计申报国内外各类专利和软件著作权 67 项，含发明专利 35 项，实用新型专利 23 项，外观专利 4 项，软
件著作权 5 项。同时捷勃特机器人通过多项严格的标准和测试，取得机器人 CR 认证、CE 认证、IP67 防护等级认证及
ISO Class 4 洁净等级等产品认证。单芯片多轴驱控一体运动

控制器（SCIMC）

捷勃特工业机器人平台
(Agilebot IRP)

SCIMC 核心专利

发明专利

产品认证

Industrial Robot Platform
IO Interface

Linux

Sensor AI

Robot Control 
System

PMIC

PAD

基于 ARM 核的自研异构控制系统架构保证了系统的高
实时、高同步。
采用开源 Linux 系统保证了平台开放。
采用 FPGA 可自由定义对外接口。

开放通用高效的平台

基于参数化建模，支持多种通用工业机器人构型及其系
列化产品。

支持多机器人构型

独立自主的系统架构及底层算法可支持各类应用软件的
开发。
便于集成视觉、力觉传感器，可实现焊接、切割、涂胶、
打磨、视觉跟踪等功能。

丰富的功能应用

高效的运动轨迹规划算法实现机器人快速平稳运动，并
有极高的轨迹精度。

高效的运动规划算法

动力学算法保证了机器人有较高的操作速度、准确的定
位及良好控制性能。

先进的动力学算法

优化的伺服电机控制算法
优化了伺服电机控制算法，改善了三环控制性能，实现
了精确的定位控制、转速控制和扭矩控制。

友好的人机交互界面
基于 web 架构的跨平台 UI 设计提供了友好的人机交互体验
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Certificate of Conformity
The Certificate of Conformity is for the Agilebot SCARA industrial robot model GBT-

S3A-400-C produced by the company Shanghai Agilebot CO.,LTD.

Certification Number:

Certification issue date:

Valid period:

CoC-SHSG2301000034CR

2023-02-01

2024-01-31

Reference Test Report:

Applicant:

Address:

Type of product:

Model/Type Ref:

Trademark:

SHSG2203000105CR

Shanghai Agilebot CO.,LTD.

Room 801, No.50, Lane 308, Xumin Road, Qingpu District, Shanghai China

Agilebot SCARA industrial robot

GBT-S3A-400-C

Within the scope of ISO 14644-14:2016 Cleanrooms and associated controlled

environments — Part 14: Assessment of suitability for use of equipment by airborne

particle concentration

Accordingly, the tests of cycle motion mode for all of 4 axis and normal operation

mode (with 3kg loading ) by SGS, all of testing data are conformity ISO Class 4 in

cleanroom ISO classification number (N)

This equipment – Agilebot SCARA industrial robot model GBT-S3A-

400-C overall result are conforming the requirements for particle emission

cleanroom

ISO Class 4

单芯片多轴驱控一体运动控制器
专利认证证书（欧盟）

多连杆机器人的动力学参数辨识
方法和装置

CE 认证

单芯片多轴驱控一体运动控制器
专利认证证书（中国）

一种机器人系统的控制单元、
机器人系统及机器人系统的

控制方法

ISO Class 4 洁净等级认证

单芯片多轴驱控一体运动控制器
专利认证证书（日本）

视觉分类方法、系统、装置及
计算机可读介质

单芯片多轴驱控一体运动控制器
专利认证证书（美国）

电子设备及操作电子设备的方法

IP67 防护认证 通过 50000 小时 MTBF 测评



应用行业

新能源

通用零部件 半导体 & 光伏 食品快消 美妆

汽车部件 消费电子 医药

应用场景

·视觉分拣 ·装配

·物流包装·视觉检测 ·切割·上下料

·打磨抛光 ·清洗
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服务热线1
热线电话技术支持
大客户专属服务窗口 *1

基础操作培训
电气及编程培训
工艺技术培训

培训服务4
标准保养
电气和机械维修
提供 12 小时内响应 *2

响应后 24 小时到达现场 *3 

可提供检测和服务报告

机器人维修保养5
机器人备件
机器人周边产品备件
已售机器人改造或升级服务

6 机器人备件或改造

机器人到货安装
机器人现场调试

安装调试3
应用技术咨询
方案咨询和方案设计

2 方案咨询与设计

*1 提供面向大客户的 FAE 专人服务，提供更快的响应速度和个性化增值服务。
*2 “响应”指的是服务人员向客户确认服务需求，并回复解决方案。
*3 24 小时到达现场仅限长三角地区的工作时间的报修，受不可抗力因素影响除外。

售后保障体系
SERVICE

产品应用
PRODUCT APPLICATIONS

我
们
提
供
完
备
的
售
后
服
务
保
障
体
系
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全系列产品线
COMPLETE PORTFOLIO

IRC I
D

A
B

工业机器人控制柜 集成一体式
驱动分布式

第一代
第二代

标准型
小型

紧凑型

4轴
6 轴
8 轴

产品类别 技术特征 标配轴数 版本 柜型
4 空白

S
C

6
8

GBT S
CS

A捷勃特工业机器人 SCARA 机器人
柱型 SCARA 机器人

第一代 标准行程 标准版本
300mm 洁净室版本

3KG 400mm
6KG

500mm10KG
600mm

800mm

20KG
700mm

1000mm

420mm

产品类别 产品系列 负载 版本 臂展 Z 轴行程 分支版本
3 400 空白 空白

.3 C6
50010
600

800

20
700

1000

420

捷勃特工业机器人及控制柜型号命名规则

GBT P A
B

捷勃特工业机器人 PUMA 6轴机器人 第一代
第二代

标准版本
洁净室版本

7KG 721mm
901mm20KG

1805mm

产品类别 产品系列 负载 版本 臂展 分支版本
7 700 空白

C90020
1800

PUMA 系列

SCARA 系列

GBT C A捷勃特工业机器人 协作机器人 第一代5KG
7KG
12KG
16KG

产品类别 产品系列 负载 版本
5
7

12
16

协作系列

机器人控制柜



型号

10kg 10kg

GBT-S10A-600
GBT-S10A-700
GBT-S10A-800

GBT-S10A-600.3
GBT-S10A-700.3
GBT-S10A-800.3

200mm 300mm

600mm
700mm
800mm

600mm
700mm
800mm

20kg 3kg

GBT-S20A-800
GBT-S20A-1000

GBT-CS3A-420

390mm 240mm

800mm
1000mm

420mm

3kg 3kg

GBT-S3A-400 GBT-S3A-400-C

150mm 120mm

400mm 400mm

GBT-S6A-500
GBT-S6A-600
GBT-S6A-700

GBT-S6A-500-C
GBT-S6A-600-C
GBT-S6A-700-C

500mm
600mm
700mm

500mm
600mm
700mm

6kg 6kg

200mm 170mm

最大负载

最大工作范围

Z 轴行程

7kg

GBT-P7B-700
GBT-P7B-900

GBT-P7B-700-C
GBT-P7B-900-C

7kg

721mm 
901mm

721mm 
901mm

- - - - - - -

30kg 5kg 7kg 12kg 16kg

GBT-P20A-1800 GBT-C5A GBT-C7A GBT-C12A GBT-C16A

1805mm 933mm 785mm 1303mm 980mm
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产品选型

机器人本体

机型分布图 控制柜选型

尺寸

重量

支持设备

适用机器人机型

通讯

8kg

示教器、PC 端 示教器、PC 端示教器、PC 端 手机、平板、PC 端 手机、平板、PC 端 手机、平板、PC 端

380mm x 350mm x 182mm

GBT-S3A 系列
GBT-S6A 系列
GBT-S10A 系列
GBT-S20A 系列
GBT-CS3A

IRC-I4A-C

12 kg

400mmx380mmx182mm

支持 I/O（24 路输入，
16 路输出）
以及 TCP/IP、
ModBus TCP 等通讯
协议

支持 I/O（48 路输入，
48 路输出）
以及 TCP/IP、
ModBus TCP 等通讯
协议

支持 I/O（25 路输入，
25 路输出）
以及 TCP/IP、
ModBus TCP 等通讯
协议

支持 I/O（16 路数字
量输入，16 路数字量
输出）
以及 TCP/IP、
ModBus TCP、RS485
等通讯协议

支持 I/O（16 路数字
量输入，16 路数字量
输出、2 路模拟量输
入、2 路模拟量输出）
以及 TCP/IP、
ModBus TCP、RS485
等通讯协议

支持 I/O（16 路数字
量输入，16 路数字量
输出、2 路模拟量输
入、2 路模拟量输出）
以及 TCP/IP、
ModBus TCP、RS485
等通讯协议

GBT-P7B 系列

IRC-I6A-C

85.5kg 14.5kg 12kg 4kg

650mm x 483mm x 810mm 410mm x 260mm x 235mm 500mm x 330mm x 210mm 410mm x 161mm x  150mm

GBT-P20A 系列 GBT-C5A
GBT-C7A
GBT-C12A
GBT-C16A

GBT-C7A

GBT-C12A
GBT-C16A

IRC-I6A IRC-D6A IRC-D6B IRC-D6B-S

SCARA 机器人 工业 6 轴机器人 协作机器人

0
0

200

400

600

800

1000

1200

1400

1600

1800

2000

42 6 8 10 12 14 16 18 20 30( 比例尺不同 )

最大工作范围（mm)

负载 (kg)

GBT-C5A

GBT-C7A

GBT-C12A

GBT-C16A

GBT-P7B-900
GBT-P7B-900-C

GBT-P7B-700
GBT-P7B-700-C

GBT-S6A-700
GBT-S6A-700-C

GBT-S6A-600
GBT-S6A-600-C

GBT-S6A-500
GBT-S6A-500-C

GBT-S3A-400
GBT-S3A-400-C

GBT-S10A-800
GBT-S10A-800.3

GBT-S10A-700
GBT-S10A-700.3

GBT-S10A-600
GBT-S10A-600.3

GBT-P20A-1800

GBT-S20A-1000

GBT-S20A-800

GBT-CS3A-420
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型号 GBT-S3A-400

4
400mm

±132°
±141°

1100 mm/s

150mm

2350 ° /s

±360°
6650 mm/s

1kg

0.005kg·m2

3kg

0.05kg·m2

台面安装
100N

基本规格
自由度
最大工作范围

安装方式
第三关节顶压力

负载能力

第4关节容许惯量

运动参数

轴运动范围

轴最大速度

重复定位精度 *1

标准循环时间 *2

J4

J2

J3
J1+J2

0.01 mmJ1+J2
0.01 mmJ3
0.01 °J4
0.41s

J3

J4

J1

额定

额定
最大

最大

法兰接口图

技术参数 :

工作范围图

( 单位 mm )

高效

易用

标准 Pick&Place 最高循环时间约 0.41s

GBT-S3A
外形尺寸图

Compass 平台支持 PC 端对 SCARA
机器人示教及编程

规格信息如有更改，恕不另行通知。

用户气管 4

用户气管 6

用户气管 6

DB15

RJ45

用户气管 6

用户气管 6 用户气管 4

RJ45 指示灯抱闸按钮

DB15

100

60

23

最
大
D

16
3

22
4.
4

19
5.
3

17
6.
9

6

50

12
9.
5

B

C

30

90以上线缆预留空间

151

6 
+
 
0.012
0

8

91

2043 4 x M4 6

40.5

20

2 x M4 6

6 H7 
+
 
0.012
0

120 15 30

A17553

13
6

14
0

12
0

4 x 9 2 x 9

185

135

+132°

-13
2°

-1
45
°

R40
0

R175

24

R1
66

R175

+145°

机型 A B C D

GBT-S3A-400 225 150 494.5 540

4321

A

B

C

D

1 2 3 4

A

B

C

审核

设计

标记 处数 分区 更改文件号 签名 年月日

工艺

标准化

批准

阶 段 标 记

共  张 第  张

重量 比例

  日期

  签字

底图总号

旧底图总号

描校

描图

借(通)用件登记

零 件 代 码

校核

版本 替代

GBT-S3A-400

1:3

A2

GBT-S3A-
400外形尺寸图5.790

制图

上海捷勃特机器人有限公司

手臂用户接口

D-sub15 针 
RJ45（CAT 5e）8 针

φ4×1，φ6×2

13kg
185mmX140mm

IRC-I4A-C

气路

通讯

物理特性

其他
适用控制器

本体重量
底座安装面积

使用环境

电源要求

湿度 最高 80%RH（无结露）
振动 0.5G（≥ 50Hz）

温度 5℃ ~40℃
电压 220V~ / 50Hz

GBT-S3A-400

GBT-S3A-400 150 494.5

*1: 在 20° C 恒定环境温度下测试的数值。
*2: 机器人在 2kg 负载条件下 , 水平方向 300mm, 垂直方向 25mm， 往返拱形
                      运动的循环时间（最大速度、最优路径、粗定位）。

11 12
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型号 GBT-S3A-400-C

4
400mm

±132°
±141°

1100 mm/s

120mm

2350 ° /s

±360°
6650 mm/s

1kg

0.005kg·m2

3kg

0.05kg·m2

台面安装

100N
Class 4

基本规格
自由度
最大工作范围

安装方式

第三关节顶压力
洁净等级（ISO 14644）

负载能力

第4关节容许惯量

运动参数

轴运动范围

轴最大速度

重复定位精度 *1

标准循环时间 *2

J4

J2

J3
J1+J2

0.01 mmJ1+J2
0.01 mmJ3
0.01 °J4
0.41s

J3

J4

J1

额定

额定
最大

最大

法兰接口图

技术参数 :

工作范围图

( 单位 mm )

高效

易用

标准 Pick&Place 最高循环时间约 0.41s

GBT-S3A-C
外形尺寸图

Compass 平台支持 PC 端对 SCARA
机器人示教及编程

规格信息如有更改，恕不另行通知。

手臂用户接口

D-sub15 针 
RJ45（CAT 5e）8 针

φ4×1，φ6×2

13kg
185mmX140mm

IRC-I4A-C

气路

通讯

物理特性

其他
适用控制器

本体重量
底座安装面积

使用环境

电源要求

湿度 最高 80%RH（无结露）
振动 0.5G（≥ 50Hz）

温度 5℃ ~40℃
电压 220V~ / 50Hz

GBT-S3A-400-C

GBT-S3A-400-C 120 597.4

*1: 在 20° C 恒定环境温度下测试的数值。
*2: 机器人在 2kg 负载条件下 , 水平方向 300mm, 垂直方向 25mm， 往返拱形
                      运动的循环时间（最大速度、最优路径、粗定位）。
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型号 型号GBT-S6A-500 GBT-S6A-500GBT-S6A-600 GBT-S6A-600GBT-S6A-700 GBT-S6A-700

4

500mm D-sub15 针
RJ45(CAT 5e)8 针

D-sub15 针
RJ45(CAT 5e)8 针

D-sub15 针
RJ45(CAT 5e)8 针

600mm 700mm

±132°±132° ±132°

2000° /s2000° /s 2000° /s

±150°±150° ±150°

0.015mm0.015mm 0.015mm

200mm200mm 200mm

0.015mm0.01mm 0.015mm

±360°±360° ±360°

0.01°0.01° 0.01°

6800mm/s6180mm/s 7100mm/s

1100mm/s1100mm/s 1100mm/s

2kg

6kg

0.01kg·m2 17.3kg0.01kg·m2 16.5kg

0.12kg·m2 200mmx170mm 200mmx170mm 200mmx170mm
0.01kg·m2 18kg

0.12kg·m2

2kg
6kg

2kg
6kg

0.12kg·m2

台面安装 IRC-I4A-C

220V~ / 50Hz 220V~ / 50Hz 220V~ / 50Hz

IRC-I4A-C IRC-I4A-C
100N

0.41s0.41s 0.41s

基本规格 手臂用户接口

自由度 ( 轴数 ) 气路

最大工作范围 通讯

物理特性

安装方式 适用控制器

本体重量

第三关节顶压力 其他

底座安装面积

负载能力

第4关节
容许惯量

运动参数

轴运动范围

电源要求

轴最大速度

重复定位精度 *1

标准循环时间 *2

J3

J4

J4

J2

J1+J2

J1+J2

J3

J3

J1

J4

额定

额定
最大

最大

φ4x1，φ6x2 φ4x1，φ6x2 φ4x1，φ6x2

5° C~40° C 5° C~40° C 5° C~40° C

最高 80%RH
（无结露）

最高 80%RH
（无结露）

最高 80%RH
（无结露）

0.5G（≥ 50Hz） 0.5G（≥ 50Hz）0.5G（≥ 50Hz）

使用环境 湿度

振动

温度

电压

15 16

技术参数 :

法兰接口图 工作范围图

高效

易用

标准 Pick&Place 最高循环时间约 0.41s

Compass 平台支持 PC 端对 SCARA
机器人示教及编程

GBT-S6A
外形尺寸图 ( 单位 mm )

*1: 在 20° C 恒定环境温度下测试的数值。
*2: 机器人在 2kg 负载条件下 , 水平方向 300mm, 垂直方向 25mm,
     往返拱形运动的循环时间 ( 最大速度、最优路径、粗定位 )。

规格信息如有更改，恕不另行通知。



型号 型号GBT-S6A-500-C GBT-S6A-500-CGBT-S6A-600-C GBT-S6A-600-CGBT-S6A-700-C GBT-S6A-700-C

4

500mm D-sub15 针
RJ45(CAT 5e)8 针

D-sub15 针
RJ45(CAT 5e)8 针

D-sub15 针
RJ45(CAT 5e)8 针

600mm 700mm

±132°±132° ±132°

2000° /s2000° /s 2000° /s

±150°±150° ±150°

0.015mm0.015mm 0.015mm

170mm170mm 170mm

0.015mm0.01mm 0.015mm

±360°±360° ±360°

0.01°0.01° 0.01°

6800mm/s6180mm/s 7100mm/s

1100mm/s1100mm/s 1100mm/s

2kg

6kg

0.01kg·m2 17.3kg0.01kg·m2 16.5kg

0.12kg·m2 200mmx170mm 200mmx170mm 200mmx170mm
0.01kg·m2 18kg

0.12kg·m2

2kg
6kg

2kg
6kg

0.12kg·m2

台面安装

IRC-I4A-C

220V~ / 50Hz 220V~ / 50Hz 220V~ / 50Hz

IRC-I4A-C IRC-I4A-C
100N

Class 4

0.41s0.41s 0.41s

基本规格 手臂用户接口

自由度 ( 轴数 ) 气路

最大工作范围 通讯

物理特性

安装方式

适用控制器

本体重量

第三关节顶压力

洁净等级（ISO 14644）

其他

底座安装面积

负载能力

第4关节
容许惯量

运动参数

轴运动范围

电源要求

轴最大速度

重复定位精度 *1

标准循环时间 *2

J3

J4

J4

J2

J1+J2

J1+J2

J3

J3

J1

J4

额定

额定
最大

最大

φ4x1，φ6x2 φ4x1，φ6x2 φ4x1，φ6x2

5° C~40° C 5° C~40° C 5° C~40° C

最高 80%RH
（无结露）

最高 80%RH
（无结露）

最高 80%RH
（无结露）使用环境 湿度

振动

温度

电压

17 18

技术参数 :

法兰接口图 工作范围图

高效

易用

标准 Pick&Place 最高循环时间约 0.41s

Compass 平台支持 PC 端对 SCARA
机器人示教及编程

GBT-S6A-C
外形尺寸图 ( 单位 mm )

*1: 在 20° C 恒定环境温度下测试的数值。
*2: 机器人在 2kg 负载条件下 , 水平方向 300mm, 垂直方向 25mm,
     往返拱形运动的循环时间 ( 最大速度、最优路径、粗定位 )。

规格信息如有更改，恕不另行通知。

GBT-S6A-500-C
GBT-S6A-600-C
GBT-S6A-700-C

GBT-S6A-500-C
GBT-S6A-600-C
GBT-S6A-700-C

225
325
425

138.1
162.6
232

500
600
700

425.5
492.5
559.4

225
325
425

170
170
170

633.5
633.5
633.5

580
590
600

0.5G（≥ 50Hz） 0.5G（≥ 50Hz） 0.5G（≥ 50Hz）



型号 GBT-S10A-800.3GBT-S10A-600 GBT-S10A-600.3 GBT-S10A-700 GBT-S10A-700.3 GBT-S10A-800

4
800mm600mm 600mm 700mm 700mm 800mm

±132°±132° ±132° ±132° ±132° ±132°

2700° /s2700° /s 2700° /s 2700° /s 2700° /s 2700° /s

±150°±150° ±150° ±150° ±150° ±150°

0.015mm0.015mm 0.015mm 0.015mm 0.015mm 0.015mm

300mm200mm 300mm 200mm 300mm 200mm

0.015mm0.015mm 0.015mm 0.015mm 0.015mm 0.015mm

±360°±360° ±360° ±360° ±360° ±360°

0.01°0.01° 0.01° 0.01° 0.01° 0.01°

10600mm/s9100mm/s 9100mm/s 9800mm/s 9800mm/s 10600mm/s

1100mm/s1100mm/s 1100mm/s 1100mm/s 1100mm/s 1100mm/s

5kg5kg 5kg 5kg 5kg 5kg

0.02kg·m20.02kg·m2 0.02kg·m2 0.02kg·m2 0.02kg·m2 0.02kg·m2

10kg10kg 10kg 10kg 10kg 10kg

0.3kg·m20.3kg·m2 0.3kg·m2 0.3kg·m2 0.3kg·m2 0.3kg·m2

台面安装

200N

0.42s0.40s 0.40s

22.5kg 22.5kg 23kg 23kg 23.5kg 23.5kg

0.42s 0.42s 0.42s

基本规格

自由度

最大工作范围

安装方式

第三关节顶压力

负载能力

第4关节
容许惯量

运动参数

轴运动范围

轴最大速度

重复定位精度 *1

标准循环时间 *2

J3

J4

J4

J2

J1+J2

J1+J2

J3

J3

J1

J4

额定

额定
最大

最大

手臂用户接口

D-sub15 针
RJ45(CAT 5e)8 针

φ4x1，φ6x2

195mmx169mm

IRC-I4A-C

气路

通讯

物理特性

其他

适用控制器

本体重量

底座安装面积

电源要求 电压 220V~ / 50Hz

使用环境

温度

最高 80%RH(无结露 )湿度

振动

5° C~40° C

0.5G（≥ 50Hz）

19 20

高效

易用

标准 Pick&Place 最高循环时间约 0.40s

Compass 平台支持 PC 端对 SCARA
机器人示教及编程

GBT-S10A

技术参数 :

外形尺寸图

法兰接口图 工作范围图

( 单位 mm )

*1: 在 20° C 恒定环境温度下测试的数值。
*2: 机器人在 2kg 负载条件下 , 水平方向 300mm,
    垂直方向 25mm, 往返拱形运动的循环时间
    ( 最大速度、最优路径、粗定位 )。

规格信息如有更改，恕不另行通知。



型号 型号GBT-S20A-1000 GBT-S20A-1000GBT-S20A-800 GBT-S20A-800

44
1000mm800mm

±132°±132°

1400° /s1400° /s

±152°±152°

0.015mm0.015mm

390mm390mm

0.015mm0.015mm

±360°±360°

0.01°0.01°

11750mm/s10250mm/s
1800mm/s1800mm/s

10kg10kg

0.05kg·m20.05kg·m2

20kg20kg

1kg·m21kg·m2

台面安装台面安装
250N250N

0.44s0.41s

基本规格
自由度
最大工作范围

安装方式
第三关节顶压力

负载能力

第4关节
容许惯量

运动参数

轴运动范围

轴最大速度

重复定位精度 *1

标准循环时间 *2

J3

J4

J4

J2

J1+J2

J1+J2

J3

J3

J1

J4

额定

额定
最大

最大

手臂用户接口

D-sub15 针、D-sub 9 针
RJ45（CAT 5e）8 针

φ8x2，φ6x2

47kg 50kg
257mmx230mm

IRC-I4A-C

气路

通讯

物理特性

其他
适用控制器

本体重量
底座安装面积

电源要求 电压 220V~ / 50Hz

使用环境 湿度 最高 80%RH（无结露）
温度 5° C~40° C

21 22

技术参数 :

法兰接口图 工作范围图

外形尺寸图

高效

易用

标准 Pick&Place 最高循环时间约 0.41s

Compass 平台支持 PC 端对 SCARA
机器人示教及编程

GBT-S20A
( 单位 mm )

*1: 在 20° C 恒定环境温度下测试的数值。
*2: 机器人在 2kg 负载条件下 , 水平方向 300mm, 垂直方向 25mm,
     往返拱形运动的循环时间 ( 最大速度、最优路径、粗定位 )。

规格信息如有更改，恕不另行通知。

振动 0.5G（≥ 50Hz）

GBT-S20A-800
GBT-S20A-1000

350
550

390
390

1023.5
1023.5

1100
1100

GBT-S20A-800
GBT-S20A-1000

350
550

216.5
260.7

800
1000

684.2
818
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法兰接口图

工作范围图

外形尺寸图 ( 单位 mm )

规格信息如有更改，恕不另行通知。

可靠精准

安 全 稳 定

结 构 紧 凑

适配多种场景

设计源于工业机器人, 重复定位精度0.02mm，

长期运行可靠、性能稳定

碰撞检测灵敏

占用空间小，工作半径大，可在狭小空间内工作；

支持底部、侧部出线方式

2D视觉、支持各种智能夹爪

GBT-CS3A

型号 物理特性GBT-CS3A-420

4 230 mm x 175 mm
连接器：DB9420mm

220mm

1250mm/s

±90°

0.02mm

200mm
±135°
240mm
±1080°

2kg 标配：侧部安装面出线
可选配：底部安装面出线

22kg

3kg

IRC-I4A-C

基本规格 本体重量
底座尺寸自由度（轴数）

最大工作范围 末端电气接口

安装方式

额定
最大

其他

负载能力

适用控制器
电源要求

运动参数

J1轴

J2 轴

Z轴
R轴
J1+J2 最大运动速度
重复定位精度

使用环境

旋转角度

旋转角度

旋转角度
湿度
振动

最高 80%RH（无结露）
0.5G（≥ 50Hz）

行程

臂长

臂长
温度
电压

技术参数 :

本体底座出线方式

5° C~40° C
220V~ / 50Hz

台面安装



型号 GBT-P7B-700 GBT-P7B-900

6 6

721mm 901mm

340° (- 170° /+170° ) 340° (- 170° /+170° )

333° /s 333° /s

235° (- 135° /+100° ) 235° (- 135° /+100° )

267° /s 267° /s

270° (- 70° /+200° ) 270° (- 70° /+200° )

333° /s 333° /s

380° (- 190° /+190° ) 380° (- 190° /+190° )

450° /s 450° /s

230° (- 115° /+115° ) 230° (- 115° /+115° )

405° /s 405° /s

720° (- 360° /+360° ) 720° (- 360° /+360° )

605° /s 605° /s

3.5kg 3.5kg

7kg 7kg

IP67 IP67

0.02mm 0.02 mm

地面、顶吊、壁挂 地面、顶吊、壁挂

基本规格

自由度

最大工作范围

防护等级

负载能力

安装方式
运动参数

轴运动范围

轴最大速度

位置重复定位精度

J6

J6

J4

J4

J2

J2

J5

J5

J3

J3

J1

J1

额定

最大

手臂用户接口

标准配置

可选配置

物理特性

其他

适用控制器

本体重量

底座安装面积

使用环境

电源要求

温度
湿度
振动

电压

φ 4 × 2 ， 6 R I / 6 R O ，
24V×2，0V×2

6RI/6RO，24V×1，0V×1
2 位双电控 /2 位置电磁阀 ×2

51kg

230mmx230mm 230mmx230mm

IRC-I6A-C

0° C~45° C
最高 90%RH（无结露）
0.5G( ≥ 100Hz)

220V~ / 50Hz

54.5kg

IRC-I6A-C

0° C~45° C
最高 90%RH（无结露）
0.5G( ≥ 100Hz)

220V~ / 50Hz

型号 GBT-P7B-700 GBT-P7B-900

法兰接口图
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高效

易用

泛用

重复定位精度最高达 0.02mm

本体标配多种电气接口，方便部署走线

最高支持 IP67 高防护，满足各类恶劣
生产环境的应用需求

GBT-P7B

技术参数 :

外形尺寸图

工作范围图

( 单位 mm )

规格信息如有更改，恕不另行通知。

GBT-P7B-700
GBT-P7B-900

820
930

340
450

350
420

102
102



型号 GBT-P7B-700-C GBT-P7B-900-C

6 6

721mm 901mm

340° (- 170° /+170° ) 340° (- 170° /+170° )

333° /s 333° /s

235° (- 135° /+100° ) 235° (- 135° /+100° )

267° /s 267° /s

270° (- 70° /+200° ) 270° (- 70° /+200° )

333° /s 333° /s

380° (- 190° /+190° ) 380° (- 190° /+190° )

450° /s 450° /s

230° (- 115° /+115° ) 230° (- 115° /+115° )

405° /s 405° /s

720° (- 360° /+360° ) 720° (- 360° /+360° )

605° /s 605° /s

3.5kg 3.5kg

7kg 7kg

IP67 IP67

0.02mm

Class 4

0.02 mm

Class 4

地面、顶吊、壁挂 地面、顶吊、壁挂

基本规格

自由度

最大工作范围

防护等级

负载能力

安装方式
运动参数

轴运动范围

轴最大速度

位置重复定位精度

洁净等级（ISO 14644）

J6

J6

J4

J4

J2

J2

J5

J5

J3

J3

J1

J1

额定

最大

手臂用户接口

标准配置

可选配置

物理特性

其他

适用控制器

本体重量

底座安装面积

使用环境

电源要求

温度

振动

电压

湿度

φ 4 × 2 ， 6 R I / 6 R O ，
24V×2，0V×2

6RI/6RO，24V×1，0V×1
2 位双电控 /2 位置电磁阀 ×2

51kg

230mmx230mm

IRC-I6A-C

0° C~45° C
最高 90%RH（无结露）

220V~ / 50Hz

54.5kg

230mmx230mm

IRC-I6A-C

0° C~45° C
最高 90%RH（无结露）

0.5G( ≥ 100Hz)0.5G( ≥ 100Hz)

220V~ / 50Hz

型号 GBT-P7B-700-C GBT-P7B-900-C

法兰接口图
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高效

易用

泛用

重复定位精度最高达 0.02mm

本体标配多种电气接口，方便部署走线

最高支持 IP67 高防护，满足各类恶劣
生产环境的应用需求

GBT-P7B-C

技术参数 :

外形尺寸图

工作范围图

( 单位 mm )

规格信息如有更改，恕不另行通知。

GBT-P7B-700-C
GBT-P7B-900-C

820
930

340
450

350
420

102
102

GBT-P7B-700-C
GBT-P7B-900-C
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精准

范围

重复定位精度 0.04mm

最大运动范围为 1805mm

GBT-P20A

法兰接口图

外形尺寸图

工作范围图

型号 手臂用户接口GBT-P20A-1800

6
φ8x1
8RI/8RO,24V×4,0V×4

1805mm

370° (- 185° / +185° )

195° /s

260° (- 160° / +100° )

168° /s

243.5° (- 83.5° / +160° )

180° /s

400° (- 200° / +200° )

400° /s

274° (- 137° / +137° )

400° /s

900° (- 450° / +450° )

600° /s

20kg
30kg 446mmx343mm

245kg

地面
整体 IP65，腕部 IP67

0.04mm

IRC-I6A

基本规格
标准配置

自由度
最大工作范围 物理特性

安装方式
防护等级 其他

负载能力

适用控制器
运动参数 *1

轴运动范围

电源要求

使用环境

轴最大速度

位置重复定位精度

J6

J6

J4

J4

J2
温度
湿度
振动

0℃ ~45℃
最高 90%RH（无结露）
0.5G( ≥ 100Hz)

J2

J5

J5

J3

J3

J1
电压 380V3~ / 50Hz

J1

额定
最大 底座安装面积

技术参数 :

( 单位 mm )

本体重量

规格信息如有更改，恕不另行通知。

*1: 运动参数相关数据，表示 P20A 在额定负载下可达到实际值。
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精准

范围

重复定位精度 0.02mm

工作半径 933mm

GBT-C5A

外形尺寸图

型号 手臂用户接口GBT-C5A

6 0/24VDC，1A
RS485

数字量输入输出：2RI(NPN）、2RO(PNP)

933mm

720° (- 360° / +360° )

180° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s
3m/s

5kg

φ150mm
23kg

任意角度安装
PC、移动终端（PAD/ 手机）

IP67

0.02mm

IRC-D6A

基本规格 工具 IO
工具 IO 供电
工具通讯

自由度
工作半径

物理特性

安装方式
示教方式

防护等级

其他

有效负载

适用控制器
运动参数

关节运动范围

使用环境

关节最大速度

位置重复定位精度
最大 TCP 速度

J6

J6

J4

J4

J2

湿度 最高 90%RH（无结露）

J2

J5

J5

J3

J3

J1

温度

J1

底座安装面积

技术参数 :

( 单位 mm )

本体重量

法兰接口图

0° C~50° C

工作范围图

规格信息如有更改，恕不另行通知。

Class 4洁净等级（ISO 14644）
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精准

范围

重复定位精度 0.02mm

工作半径 785mm

GBT-C7A

外形尺寸图

型号 手臂用户接口GBT-C7A

6 0/12/24VDC，2A
RS485

数字量输入输出：4RIO(NPN/PNP 可切换 )
模拟量输入：2AI（电压 / 电流可切换）

785mm

720° (- 360° / +360° )

180° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s
2.5m/s

7kg

φ150mm
22kg

任意角度安装
PC、移动终端（PAD/ 手机）

IP67

0.02mm

IRC-D6B、IRC-D6B-S

基本规格 工具 IO
工具 IO 供电
工具通讯

自由度
工作半径

物理特性

安装方式
示教方式

防护等级

其他

有效负载

适用控制器
运动参数

关节运动范围

使用环境

关节最大速度

位置重复定位精度
最大 TCP 速度

J6

J6

J4

J4

J2

湿度 最高 90%RH（无结露）

J2

J5

J5

J3

J3

J1

温度

J1

底座安装面积

技术参数 :

( 单位 mm )

本体重量

法兰接口图

0° C~50° C

工作范围图

规格信息如有更改，恕不另行通知。

Class 4洁净等级（ISO 14644）
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精准

范围

重复定位精度 0.03mm

工作半径 1303mm

GBT-C12A

外形尺寸图

型号 手臂用户接口GBT-C12A

6 0/12/24VDC，2A
RS485

数字量输入输出：4RIO(NPN/PNP 可切换 )
模拟量输入：2AI（电压 / 电流可切换）

1303mm

720° (- 360° / +360° )

120° /s

720° (- 360° / +360° )

120° /s

720° (- 360° / +360° )

150° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s
3m/s

12kg

φ190mm
36kg

任意角度安装
PC、移动终端（PAD/ 手机）

IP67

0.03mm

IRC-D6B、IRC-D6B-S

基本规格 工具 IO
工具 IO 供电
工具通讯

自由度
工作半径

物理特性

安装方式
示教方式

防护等级

其他

有效负载

适用控制器
运动参数

关节运动范围

使用环境

关节最大速度

位置重复定位精度
最大 TCP 速度

J6

J6

J4

J4

J2

湿度 最高 90%RH（无结露）

J2

J5

J5

J3

J3

J1

温度

J1

底座安装面积

技术参数 :

( 单位 mm )

本体重量

法兰接口图

0° C~50° C

工作范围图

规格信息如有更改，恕不另行通知。

Class 4洁净等级（ISO 14644）
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精准

范围

重复定位精度 0.03mm

工作半径 980mm

GBT-C16A

外形尺寸图

型号 手臂用户接口GBT-C16A

6 0/12/24VDC，2A
RS485

数字量输入输出：4RIO(NPN/PNP 可切换 )
模拟量输入：2AI（电压 / 电流可切换）

980mm

720° (- 360° / +360° )

120° /s

720° (- 360° / +360° )

120° /s

720° (- 360° / +360° )

150° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s

720° (- 360° / +360° )

180° /s
2.5m/s

16kg

φ190mm
35.5kg

任意角度安装
PC、移动终端（PAD/ 手机）

IP67

0.03mm

IRC-D6B、IRC-D6B-S

基本规格 工具 IO
工具 IO 供电
工具通讯

自由度
工作半径

物理特性

安装方式
示教方式

防护等级

其他

有效负载

适用控制器
运动参数

关节运动范围

使用环境

关节最大速度

位置重复定位精度
最大 TCP 速度

J6

J6

J4

J4

J2

湿度 最高 90%RH（无结露）

J2

J5

J5

J3

J3

J1

温度

J1

底座安装面积

技术参数 :

( 单位 mm )

本体重量

法兰接口图

0° C~50° C

工作范围图

规格信息如有更改，恕不另行通知。

Class 4洁净等级（ISO 14644）



高效

易用

紧凑

SCIMC 通用平台保证系统高实时、高同步

标配 IO、TCP/IP、ModBus TCP 满足常规
应用集成需要

体积小，方便部署在各类密集环境

控制柜
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型号
尺寸
重量
防护等级

电源要求

使用环境

适用机器人机型

通讯

标配通讯

温度
湿度

标配 I/O

电压

8kg

380mm x 350mm x 182mm

IP20

220V~ / 50Hz

输入：24 
输出：16
( 支持 NPN/PNP，可选配 )

数字量输入 ( NPN/PNP 可切换 ):16
数字量输出 ( NPN/PNP 可切换 ):16

数字量输入 ( NPN/PNP 可切换 ):16
数字量输出 ( NPN/PNP 可切换 ):16
模拟量输入输出接口/模式可配置:2
ABZ 编码器

数字量输入 ( NPN/PNP 可切换 ):16
数字量输出 ( NPN/PNP 可切换 ):16
模拟量输入输出接口 / 模式可配置 ):2
ABZ 编码器

TCP/IP、Modbus TCP

5° C~40° C

最高 80%RH( 无结露 )
GBT-S3A 系列
GBT-S6A 系列
GBT-S10A 系列
GBT-S20A 系列
GBT-CS3A

IRC-I4A-C

12 kg

400mmx380mmx182mm

IP20

220V~ / 50Hz

输入：48
输出：48
( 支持 NPN/PNP，可选配）

输入：25  
输出：25
( 支持 NPN）

TCP/IP、Modbus TCP

0° C~45° C

最高 90%RH( 无结露 )

GBT-P7B 系列

IRC-I6A-C

85.5kg 14.5kg

500mmx330mmx210mm

12kg

IP54

100-240VAC / 50 Hz

410mmx161mmx150mm

4kg

IP20

100-240VAC / 50Hz 

或 30-56VDC

TCP/IP、ModbusTCP、
RS485

0℃ ~50℃

最高 90%RH（无结露）

GBT-C7A

GBT-C12A

GBT-C16A

TCP/IP、ModbusTCP、
RS485

0℃ ~50℃

最高 90%RH（无结露）

GBT-C7A

GBT-C12A

GBT-C16A

650mm x 483mm x 810mm 410mm x 260mm x 235mm

IP54 IP54

380V3~ / 50Hz 100-240 VAC / 50 Hz

TCP/IP 、Modbus TCP TCP/IP 、Modbus TCP 、
RS485

0° C~45° C 0° C~50° C

最高 90%RH( 无结露 ) 最高 90%RH（无结露）

GBT-P20A 系列 GBT-C5A

IRC-I6A IRC-D6A IRC-D6B IRC-D6B-S

技术参数 :

通用软件与指令集
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Compass 通用平台
支持 PC 对机器人进行示教和编程

通用 TP 软件及指令集
友好的人机交互界面、菜单式编程，新用户可快速上手

工业六轴、SCARA 和协作机器人通用的 TP 软件和指令集

紧凑、坚固、可靠

8 寸屏幕

友好的人机交互界面

快捷实体按键

线缆长度多款可选：
5m /10m /20m

菜单式编程

捷勃特示教器特点：

Visionplus 2D 视觉软件
专为适配工业机器人应用场景而量身打造的 2D 视觉软件，具备
简洁灵活的软件配置项和直观的引导流程

可以快捷实现视觉定位、多工件识别等功能设置

使用通讯内部总成方式，无需额外自定义协议解析，减少用户
学习门槛
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成功案例
SUCCESS CASES

该站采用多台 6 轴机器人和一台 4 轴机器人，通过高速高精度装盒系统、柔性
上框系统、视觉 AI 检测系统等多系统的协作，完成塑料格上箱、鲜奶屋顶包检测、
装筐等全流程自动化作业，并且联合码垛系统、末端物流输送系统等进行整体
的智能物流控制，确保生产的连续性和安全性。

高集成度：狭窄空间内纳入 7 台机器人及设备
高效率：生产节拍低至每箱 20 秒

设备用途：

应用项目：光明优倍屋顶包装箱搬运

所用机型：GBT-P7A-700
                      GBT-S6A-600

捷勃特机器人在食品行业一站多机、柔性化生产
的应用

机器人本体防护等级为 IP67，无惧破损溅水
P7A 重复定位精度：0.02mm，S6A 重复定位精度：0.015mm

捷勃特机器人优势及特点：

应用项目：微亿新能源汽车驱动电机定子检测

应用项目：加热器注胶装配

所用机型：GBT-P7A-900

所用机型：GBT-S6A-600

高精度：检出率超 95% 关键缺陷 0 漏检

高效率：末端线速度 1000mm/s，每点位拍摄 ct0.3s

该设备采用 1 台捷勃特 6 轴工业机器人，通过深度视觉感知与机器人运动控制关键
技术相结合，机器人在高速运动过程中利用末端的光学模组镜头精准抓拍，确保成
像清晰。满足不同材质、不同规格大小、不同质检需求的汽车零部件外观缺陷检测。

该设备采用一台捷勃特 4 轴工业机器人配合伺服胶枪对汽车加热器进行密封涂胶，
通过精确的轨迹移动速度控制，使得涂胶轨迹匀速稳定，保证了胶量的均匀。机
器人和涂胶系统实现了高精度轨迹匀速规划的涂胶工艺，大大提升了涂胶效率及
良品率。

设备用途： 

设备用途：

独立自主的系统架构及底层算法可支持各类的软件开发，特别是集成视觉等
通过高精度的轨迹和高速 IO，实现高难度下实时的飞行抓拍，对目标点位精
准取像（重复误差小于 2 个像素）
基于 ARM 核的自研异构控制系统保证了系统的高实时，高同步

高精度，重复定位精度：0.015mm
轨迹顺滑，涂胶均匀

捷勃特机器人优势及特点：

捷勃特机器人优势及特点：

捷勃特机器人在新能源汽车行业的应用

捷勃特机器人在汽车行业加热器注胶装配的应用

捷勃特机器人在半导体行业的应用

晶圆上片 UPH 达到：288 片 / 小时
良品率：>=99.5%

设备用途：

该设备采用多台捷勃特机器人，先进的激光传感器和 CCD 相机自动检测系统，以
及行业创新的载盘寻边器，通过智能的操控系统，精准高效的完成晶圆自动上下
片、晶圆寻边、晶圆 WAFER ID 自动读取和校对等作业。

捷勃特机器人优势及特点：

重复定位精度高，可确保晶圆上下片无碰伤
高速搬运无抖动，可实现晶圆高速上下料
柔性高、兼容性好、稳定易操作

应用项目：上海福赛特 PVD 晶圆自动倒片机

所用机型：GBT-P7A-700
                      GBT-S3A-400
                      GBT-S6A-600

扫码查看视频 扫码查看视频

扫码查看视频 扫码查看视频

扫码查看视频 扫码查看视频
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捷勃特机器人在消费电子行业的应用
设备用途：

该设备采用 1 台捷勃特 6 轴工业机器人配合四台影印机进行手机中框的上下料，
使用视觉系统自动识别料盘中的物料状态，抓取后通过视觉进行二次定位，修
正来料偏差后对影印机进行上下料移影加工。

捷勃特机器人优势及特点：

高速高稳定性，高速运动下依旧稳定生产
重复定位精度高，配合视觉系统实现精确上下料
高效率，生产周期 10s/r，一台机器人对多工位，提高产量

应用项目：手机中框影印机工件上下料项目

所用机型：GBT-P7A-700

该设备采用 1 台捷勃特 4 轴工业机器人配合双夹爪对唇膏绒头进行上下料，通
过智能视觉算法，对距离接近或重叠的物料进行去重，提高设备稳定性，同时
一次拍照给出多个物料位置结果，有效缩短生产周期。搭配机器人和圆形理料
盘实现高精度高速度的柔性上下料工艺。

设备用途：

应用项目：唇膏绒头柔性上下料项目

所用机型：GBT-S6A-600
捷勃特机器人在彩妆行业的应用

重复定位精度高，减少误差造成的卡料停机，提高产品
生产良率
高效率，生产周期 2.3s/2pcs，提高产量

捷勃特机器人优势及特点：
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手臂用户接口
气路

通讯

物理特性

其他
适用控制器

本体重量
底座安装面积

电源要求 电压

型号

φ4x1，φ6x2

13kg
185mmx140mm

IRC-I4A- C
220V~ / 50Hz

GBT-S3A-400 GBT-S3A-400-C GBT-S6A-500-C GBT-S6A-600-C GBT-S6A-700-C

4 4

400mm

1kg

3kg

0.005kg*m²

0.05kg*m²

100N

台面安装

4

500 mm

2 kg

6 kg

0.01 kg·m²

0.12 kg·m²

100 N

台面安装

4

600 mm

2 kg

6 kg

0.01 kg·m²

0.12 kg·m²

100 N

台面安装

4

700 mm

2 kg

6 kg

0.01 kg·m²

0.12 kg·m²

100 N

台面安装

4

600

5 kg

10 kg

0.02kg*m²

0.3kg*m²

200 N

台面安装

4

700mm

5 kg

10 kg

0.02kg*m²

0.3kg*m²

200 N

台面安装

4

800mm

10 kg

20 kg

0.05kg*m²

1kg*m²

250 N

台面安装

±132°

±141°

120mm

±360°

6650 mm/s

1100 mm/s

2350 ° /s

0.01 mm

0.01 mm

0.01 °

0.41s

±132°

±150°

170mm

±360°
6180 mm/s

1100 mm/s

2000 ° /s

0.015mm

0.01mm

0.01 °

0.41s

±132°

±150°

170mm

±360°

6800 mm/s

1100 mm/s

2000 ° /s

0.015 mm

0.015mm

0.01 °

0.41s

±132°

±150°

170mm

±360°

7100mm/s

1100 mm/s

2000 ° /s

0.015 mm

0.015mm

0.01 °

0.41s

±132°

±150°

300mm

±360°

9100 mm/s

1100 mm/s

2700 ° /s

0.015mm

0.015 mm

0.01 °

0.40s

±132°

±150°

300mm

±360°

9800  mm/s

1100 mm/s

2700 ° /s

0.015mm

0.015 mm

0.01 °

0.42s

±132°

±152°

390mm

±360°

10250  mm/s

1800 mm/s

1400 ° /s

0.015mm

0.015 mm

0.01 °

0.41s

φ4×1，φ6×2

D-sub15 针
 RJ45（CAT 5e）8 针

φ4×1，φ6×2

D-sub15 针
RJ45 (CAT 5e)  8 针

φ4×1，φ6×2

D-sub15 针
RJ45 (CAT 5e)  8 针

φ4×1，φ6×2

D-sub15 针
RJ45 (CAT 5e)  8 针

φ4×1，φ6×2

D-sub 15 针
RJ45 (CAT 5e)  8 针

φ4×1，φ6×2

D-sub 15 针
RJ45 (CAT 5e)  8 针

φ8×2，φ6×2

D-sub 15 针、D-sub 9 针 
RJ45（CAT 5e） 8 针

13kg

185mmx140mm
16.5kg
200mmx170mm

17.3kg
200mmx170mm

18kg
200mmx170mm

22.5kg
195mmx169mm

23kg
195mmx169mm

47kg
257mmx230mm

IRC-I4A-C
220V~ / 50Hz
5℃ ~40℃

IRC-I4A-C
220V~ / 50Hz
5℃ ~40℃

IRC-I4A-C
220V~ / 50Hz
5℃ ~40℃

IRC-I4A-C
220V~ / 50Hz
5℃ ~40℃

IRC-I4A-C
220V~ / 50Hz
5℃ ~40℃

IRC-I4A-C
220V~ / 50Hz
5℃ ~40℃

IRC-I4A-C
220V~ / 50Hz
5℃ ~40℃

400mm

±132°

2350° /s

±141°

0.01mm

150mm

0.01mm

±360°

0.01°

6650mm/s

1100mm/s

1kg

3kg

0.005kg·m2

0.05kg·m2

台面安装

100N

0.41s

基本规格

自由度 ( 轴数 )

最大工作范围

安装方式

第三关节顶压力

负载能力

第4关节
容许惯量

运动参数

轴运动范围

轴最大速度

重复定位精度 *1

标准循环时间 *2

J3

J4

J4

J2

J1+J2

J1+J2

J3

J3

J1

J4

额定

额定
最大

最大

φ4x1，φ6x2

16.5kg
200mmx170mm

IRC-I4A-C
220V~ / 50Hz

GBT-S6A-500

4

500mm

±132°

2000° /s

±150°

0.015mm

200mm

0.01mm

±360°

0.01°

6180mm/s

1100mm/s

0.01kg·m2

2kg
6kg

0.12kg·m2

台面安装

100N

0.41s

φ4x1，φ6x2

17.3kg
200mmx170mm

IRC-I4A-C
220V~ / 50Hz

GBT-S6A-600

4

600mm

±132°

2000° /s

±150°

0.015mm

200mm

0.015mm

±360°

0.01°

6800mm/s

1100mm/s

0.01kg·m2

0.12kg·m2

2kg
6kg

台面安装

100N

0.41s

φ4x1，φ6x2

18kg
200mmx170mm

IRC-I4A-C
220V~ / 50Hz

GBT-S6A-700

4

700mm

±132°

2000° /s

±150°

0.015mm

200mm

0.015mm

±360°

0.01°

7100mm/s

1100mm/s

0.01kg·m2

0.12kg·m2

2kg
6kg

台面安装

100N

0.41s

φ4x1，φ6x2

22.5kg
195mmx169mm

IRC-I4A-C
220V~ / 50Hz

GBT-S10A-600 GBT-S10A-600.3

4

600mm

±132°

2700° /s

±150°

0.015mm

200mm

0.015mm

±360°

0.01°

9100mm/s

1100mm/s

0.02kg·m2

0.3kg·m2

5kg
10kg

台面安装

200N

0.40s

φ4x1，φ6x2

23kg
195mmx169mm

IRC-I4A-C
220V~ / 50Hz

GBT-S10A-700 GBT-S10A-700.3

4

700mm

±132°

2700° /s

±150°

0.015mm

200mm

0.015mm

±360°

0.01°

9800mm/s

1100mm/s

0.02kg·m2

0.3kg·m2

5kg
10kg

台面安装

200N

0.42s

φ4x1，φ6x2

23.5kg
195mm*169mm

IRC-I4A-C
220V~ / 50Hz

GBT-S10A-800

4

800mm

±132°

2700° /s

±150°

0.015mm

200mm

0.015mm

±360°

0.01°

10600  mm/s

1100mm/s

0.02kg·m2

0.3kg·m2

5kg
10kg

台面安装

200N

0.42s

φ4x1，φ6x2

23.5kg
195mmx169mm

IRC-I4A-C
220V~ / 50Hz

GBT-S10A-800.3

4

800mm

±132°

2700° /s

±150°

0.015mm

300mm

0.015mm

±360°

0.01°

10600  mm/s

1100mm/s

0.02kg·m2

0.3kg·m2

5kg
10kg

台面安装

200N

0.42s

D- sub15 针、D- sub 9 针
RJ45 (CAT 5e) 8 针

连接器：DB9*3D-sub15 针 
RJ45 (CAT 5e) 8 针

D-sub15 针 
RJ45 (CAT 5e) 8 针

D-sub15 针 
RJ45 (CAT 5e) 8 针

D-sub15 针 
RJ45 (CAT 5e) 8 针

D-sub15 针 
RJ45(CAT 5e)8 针

D-sub15 针 
RJ45(CAT 5e)8 针

D-sub15 针 
RJ45（CAT 5e）8 针

D-sub15 针 
RJ45（CAT 5e）8 针

φ8x2，φ6x2 -

50kg 22kg

257mmx230mm 230mmx175mm

IRC-I4A-C IRC-I4A-C

使用环境
湿度 最高 80%RH（无结露）最高 80%RH（无结露）
振动 0.5G（≥ 50Hz）0.5G（≥ 50Hz）

温度

ISO Class 4 ISO Class 4 ISO Class 4 ISO Class 4洁净等级
洁净室版

5° C~40° C 5° C~40° C 5° C~40° C 5° C~40° C 5° C~40° C 5° C~40° C

---- - - - - - - - - -

5° C~40° C 5° C~40° C 5° C~40° C 5° C~40° C
220V~ / 50Hz 220V~ / 50Hz

GBT-S20A-1000 GBT-CS3A-420GBT-S20A-800

4 4

1000mm 420mm

±132° ±90° ( 臂长 220mm)

1400° /s -

±152° ±135° ( 臂长 200mm)

0.015mm

390mm 240mm(Z 轴 )

0.015mm 0.02mm
( 整机重复定位精度）

±360° ±1080° (R 轴 )

0.01°

11750mm/s 1250mm/s

1800mm/s -

0.05kg·m2 -

1kg·m2 -

10kg 2kg
20kg 3kg

台面安装 台面安装

250N -

0.44s -

*1: 在 20° C 恒定环境温度下测试的数值。
*2: 机器人在 2kg 负载条件下 , 水平方向 300mm, 垂直方向 25mm, 往返拱形运动的循环时间 ( 最大速度、最优路径、粗定位 )。
*3: 标配：侧部安装面出线
     可选配：底部安装面出线

产品参数一览表

规格信息如有更改，恕不另行通知。
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手臂用户接口
标准配置

可选配置

物理特性

其他

适用控制器

本体重量
底座安装面积

使用环境

电源要求

温度
湿度
振动

电压

型号

基本规格

自由度

最大工作范围

安装方式

防护等级

负载能力

运动参数

轴运动范围

轴最大速度

位置重复性
( 位置重复定位精度 )

J6

J4

J4

J6

J5

J2

J2

J5

J3

J3

J1

J1

额定
最大

6RI/6RO，24V×1，0V×1
2 位双电控 /2 位置电磁阀 ×2

φ4×2，6RI/6RO，
24V×2，0V×2

51kg

230mm×230mm

IRC-I6A-C

0° C~45° C

0.5G( ≥ 100Hz) 0.5G( ≥ 100Hz) 0.5G( ≥ 100Hz) 0.5G( ≥ 100Hz) 0.5G( ≥ 100Hz)

最高 90%RH（无结露）

220V~ / 50Hz 

GBT-P7B-700

6

721mm

333° /s

267° /s

333° /s

450° /s

605° /s

405° /s

3.5kg

7kg

地面、顶吊、壁挂

IP67

0.02mm

340° (- 170° /+170° )

235° (- 135° /+100° )

270° (- 70° /+200° )

380° (- 190° /+190° )

230° (- 115° /+115° )

720° (- 360° /+360° )

54.5kg

230mm×230mm

GBT-P7B-900 GBT-P7B-900-CGBT-P7B-700-C

66

721mm

3.5kg

7.0kg

IP67

地面、顶吊、壁挂

6

901mm

3.5kg

7.0kg

IP67

地面、顶吊、壁挂

6

785mm

7kg

7kg

IP67

任意角度安装

6

1303mm

12kg

12kg

IP67

任意角度安装

6

980mm

16kg

16kg

IP67

任意角度安装

51kg

230mmX230mm

54.5kg

230mmX230mm

22kg

φ150mm

36kg

φ190mm

35.5kg

φ190mm

IRC-I6A-C

220V~ / 50Hz

0℃ ~45℃

IRC-I6A-C

220V~ / 50Hz

0℃ ~45℃

IRC-D6B、IRC-D6B-S

100-240VAC / 50Hz

或 30-56VDC

0℃ ~50℃ 

IRC-D6B、IRC-D6B-S

100-240VAC / 50Hz

或 30-56VDC

0℃ ~50℃

IRC-D6B、IRC-D6B-S

100-240VAC / 50Hz

或 30-56VDC

0℃ ~50℃

IRC-I6A-C

220V~ / 50Hz

0℃ ~45℃

340°（-170° /+170°）

235°  (-135° /+100° )

270°  (-70° /+200° )

380°（-190° /+190°）

230°（-115° /+115°）

720°（-360° /+360°）

333° /s

267° /s

333° /s

450° /s

405° /s

605° /s

0.02mm

340°（-170° /+170°）

235°  (-135° /+100° )

270°  (-70° /+200° )

380°（-190° /+190°）

230°（-115° /+115°）

720°（-360° /+360°）

333° /s

267° /s

333° /s

450° /s

405° /s

605° /s

0.02mm

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

180° /s

180° /s

180° /s

180° /s

180° /s

180° /s

0.02mm

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

120° /s

120° /s

150° /s

180° /s

180° /s

180° /s

0.03mm

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

120° /s

120° /s

150° /s

180° /s

180° /s

180° /s

0.03mm

901mm

333° /s

267° /s

333° /s

450° /s

605° /s

405° /s

3.5kg

7kg

地面、顶吊、壁挂

IP67

0.02mm

340° (- 170° /+170° )

235° (- 135° /+100° )

270° (- 70° /+200° )

380° (- 190° /+190° )

230° (- 115° /+115° )

720° (- 360° /+360° )

产品参数一览表

规格信息如有更改，恕不另行通知。

2RI/2RO 
0/24VDC, 1A, RS485

4RIO(NPN/PNP)/2AI，
0/12/24VDC,2A，
RS485

4RIO(NPN/PNP)/2AI，
0/12/24VDC,2A，
RS485

4RIO(NPN/PNP)/2AI，
0/12/24VDC,2A，
RS485

23kg

0℃ ~50℃

100-240 VAC /
50 Hz

IP67

φ150mm

IRC-D6A

6

933mm 

180° /s

180° /s

180° /s

180° /s

180° /s

180° /s

5kg

5kg

任意角度安装

0.02mm

GBT-C5A GBT-C7A GBT-C12A GBT-C16A

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

720° (- 360° / +360° )

- -

-

---

-

-

- -

- -

245kg

0℃ ~45℃

整体 IP65，腕部 IP67

446mm×343mm

IRC-I6A

380V3~ / 50Hz

6

1805mm

195° /s

168° /s

180° /s

400° /s

600° /s

400° /s

20kg

30kg

地面

0.04mm

φ8x1，8RI/8RO,
24V×4,0V×4

GBT-P20A-1800

370° (- 185° / +185° )

243.5°(- 83.5° / +160°)

274° (- 137° / +137° )

260° (- 160° / +100° )

400° (- 200° / +200° )

900° (- 450° / +450° )

ISO Class 4 ISO Class 4 ISO Class 4 ISO Class 4 ISO Class 4 ISO Class 4洁净等级
洁净室版

型号
尺寸
重量
防护等级

电源要求

使用环境

适用机器人机型

通讯

标配通讯

温度
湿度

标配 I/O

电压

8kg

380mm x 350mm x 182mm

IP20

220V~ / 50Hz

输入：24 
输出：16
( 支持 NPN/PNP，可选配 )

数字量输入 ( NPN/PNP 可切换 ):16
数字量输出 ( NPN/PNP 可切换 ):16

数字量输入 ( NPN/PNP 可切换 ):16
数字量输出 ( NPN/PNP 可切换 ):16
模拟量输入输出接口/模式可配置:2
ABZ 编码器

数字量输入 ( NPN/PNP 可切换 ):16
数字量输出 ( NPN/PNP 可切换 ):16
模拟量输入输出接口 / 模式可配置 ):2
ABZ 编码器

TCP/IP、Modbus TCP

5° C~40° C

GBT-S3A 系列
GBT-S6A 系列
GBT-S10A 系列
GBT-S20A 系列
GBT-CS3A

IRC-I4A-C

12 kg

400mmx380mmx182mm

IP20

220V~ / 50Hz

输入：48
输出：48
( 支持 NPN/PNP，可选配）

输入：25  
输出：25
( 支持 NPN）

TCP/IP、Modbus TCP

0° C~45° C

最高 90%RH( 无结露 )

GBT-P7B 系列

IRC-I6A-C

85.5kg 14.5kg

500mmx330mmx210mm

12kg

IP54

100-240VAC / 50Hz

410mmx161mmx150mm

4kg

IP20

100-240VAC / 50 Hz 

或 30-56VDC

TCP/IP、ModbusTCP、
RS485

0℃ ~50℃

最高 90%RH（无结露）

GBT-C7A

GBT-C12A

GBT-C16A

TCP/IP、ModbusTCP、
RS485

0℃ ~50℃

最高 90%RH（无结露）

GBT-C7A

GBT-C12A

GBT-C16A

650mm x 483mm x 810mm 410mm x 260mm x 235mm

IP54 IP54

380V3~ / 50Hz 100-240 VAC / 50Hz

TCP/IP 、Modbus TCP TCP/IP 、Modbus TCP 、
RS485

0° C~45° C 0° C~50° C

最高 90%RH( 无结露 ) 最高 90%RH（无结露）

GBT-P20A 系列 GBT-C5A

IRC-I6A IRC-D6A IRC-D6B IRC-D6B-S

最高 80%RH( 无结露 )
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打造智能制造基础设施生态
BUILD  AN  INFRASTRUCTURE  ECOSYSTEM 

FOR  INTELLIGENT  MANUFACTURING

上海捷勃特机器人有限公司(上海总部)：
上海市青浦区徐民路308弄50号中建锦绣广场6号楼8层
捷勃特制造及技术服务中心：
上海市青浦区久业路 338号1幢
捷勃特机器人东莞分公司：
广东省东莞市松山湖园区工业南路14号9栋801室
服务热线：400-996-7588
网址：www.sh-agilebot.com


